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VERIFICAREA COMPORTARII CUPLEI CINEMATICE
TIP ROLA CILINDRU iN FUNCTIE DE INCARCARE
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EXPERIMENTAL RESEARCH ABOUT FUNCTION OF
KINEMATIC COUPLING TYPE CYLINDER/ROLL IN
CONDITIONS OF DIFFERENT LOADS

Helicoidally cylindrical surfaces are used for releasing surfaces of cutting
tools the paper present aspects about experimental research of the kinematic
coupling using different loads and different contact angle between roll and
cylinder using a special developed for generation of the helical surfaces.
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1. Introducere

Se considera o cupla cinematica, alcatuita dintr-o rola si un
cilindru.

Cilindrul poate executa o miscare de rotatie si una de translatie.
Rola poate executa o miscare de rotatie, In jurul axei proprii. Axa rolei, se
poate pivota la diferite unghiuri, Tn raport cu axa cilindrului, Tntr-un

domeniu de 180 0(figura 1).
Daca, unghiul pe care 1l face axa rolei, cu axa cilindrului se
noteaza cu 0, se vor obtine urmatoarele pozitionari:

- pentru 6=0 % cilindrul poate sa se roteasca numai in jurul axei
proprii;
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- pentru 6 = 90°, cilindrul poate efectua miscarea de translatie,
de-a lungul axei proprii;

- pentru 0% <0 <90°, cilindrul poate efectua migcarea elicoidala,
avand un parametru elicoidal, care poate fi reglat fara trepte.

Fig. 1 Cupla cinematica rola-cilindru

Pentru analizarea functionarii cuplei cinematice se foloseste un
stand de constructie proprie, figura 2, special conceput pentru a verifica
teoretic comportarea cuplei cinematice.

Fig.2 Stand pentru generarea miscarii elicoidale
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Pe arborele central (1) se afla in contact rola (2), presiunea de
contact fiind realizata de catre masa (4). Orientarea rolei (2), Tn raport cu
axa arborelui central (1), se realizeaza cu ajutorul elementului de rotire
(3) a rolei de contact (2). Daca axa rolei (2) este reglata paralela cu axa
arborelui central (1), pasul realizat de cupla este zero, iar daca axa rolei
(2) este perpendiculara pe axa arborelui central (1), pasul realizat de
cupla este infinit. Un sistem inregistrator (5) deseneaza elicea generata
de cupla cu pas elicoidal variabil.

Lucrarea are ca scop prezentarea rezultatelor verificarii
functionarii in gol a cuplei in conditiile asigurate de standul existent.

Verificarea consta in aplicarea unei presiuni de contact variabile
creatd de masa m,; (4) la distanta de 300 mm de axa standului si masa

m, ce este aplicatd pe o raza de 65 mm care va crea momentul de
actionare.

Pentru a studia functionarea cuplei rola-cilindru, pozitia rolei se
modifica intre 0—75°n trepte de 15°.

Valoarea masei m, s-a stabilit experimental pentru fiecare reglaj
al standului crescandu-se progresiv pana la sesizarea tendintei de rotire a

cilindrului. Tn figura 3 se prezintd modalitatea de incarcare a standului iar
diagramele si tabelele ce urmeaza cuprind rezultatele experimentarilor.

Fig. 3 Procedura de incarcare a standului
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Pentru prelucrarea datelor si construirea graficelor s-a utilizat
programul conceput de Microsoft pentru utilizari didactice MS
Mathematics 4.0.

ﬁ\},

14501

e

Valoarea determinata experimental a masei m, (kg) in functie de
masa m; si unghiul o de reglaj al pasului:

my 0 kg 1kg 1,5kg 2,5 kg

o
0° 0,060 0,090 0,110 0,150
15° 0,195 0,380 0,415 0,650
30° 0,250 0,750 0,860 1,100
45° 0,350 0,800 0,950 1,350
60° 0,455 1,000 1,050 1,450
75° 0,575 1,100 1,200 1,550
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Valoarea calculata pentru cuplul M, (Ncm), cuplul de antrenare
generat de catre mecanismul studiat:

my 0 kg 1 kg 1,5 kg 2,5 kg

o
0° 3,33 4,99 6,05 8,25
15° 10,80 20,90 22,50 36,35
30° 13,75 41,25 47,30 60,50
45° 19,25 49,50 52,50 74,25
60° 24,75 55,00 57,75 79,75
75° 31,60 60,50 66,00 85,25

Concluzii

m Experimentarile au urmarit stabilirea valorii cuplului transmis de
catre cupla cinematica rola exterioara-cilindru pentru cazul dimensiunilor
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alese pentru standul utilizat in vederea evaluarii regimului de aschiere la
rectificarea suprafetelor elicoidale.

m Valorile determinate ale cuplului transmis sunt similare
cuplurilor ce apar la rectificarea suprafetelor elicoidale.

m Aceasta cupla cinematica poate fi utilizata la proiectarea
dispozitivelor de rectificat suprafete elicoidale si pentru ascutirea sculelor
aschietoare.

BIBLIOGRAFIE

[1] * * * Manualul inginerului ,Vol Il, Editura tehnica, Bucuresti, 1966.

[2] Constantin, V., Palade, V., Organe de masini si mecanisme, Editura Dunarea
de jos, Galati, 2004.

[3] Vuscan, |., Tehnologii si utilaje de reconditionare, Editura Risoprint, Cluj-
Napoca, 2000.

[4] JvteuH, ®J1., wu pgp., CnpasoyHUK  KOHCMPyKmopa  IMOYHO20
npubopocmpoeHus MawwmHocTpoeHune, JleHuHrpag, 1964.

Prof. Dr.Ing. loan VUSCAN
Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, membru AGIR
Ing. Alexandru MICACIU
profesor Colegiul Tehnic "I.D Lazarescu” Cugir,
membru AGIR, e-mail: amicaciu@yahoo.com
Ing. Titu COCIAN
inginer la S.C. FAC S.A Cugir, membru AGIR

358



