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DETERMINAREA ELEMENTELOR DE BAZA
ALE ROTII PLANE GENERATOARE LA DANTURA
KLINGELNBERG-PALLOID (l)

Radu-Calin ROSIAN, Mihai SUDRIJAN

DETERMINATIONS OF THE BASE ELEMEMENTS OF
GENERATING WHEEL FOR KLINGELNBERG-PALLOID
TEETH

The paper presents the basic elements of generating wheel for
Klingelnberg-Palloid teeth.
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1. Consideratii generale

Sistemele cunoscute de danturd la rotile conice cu dinti curbi:
Gleason; Oerlikon; Klingelnberg-Zyklo-Palloid si Klingelnberg-Palloid,
precizéndu-se ca, la Uzina Mecanica Cugir, unde autorii isi desfasoara
activitatea, prezintd interes pentru studiul angrenajelor conice cu dint;
curbi, Klingelnberg-Palloid, avand implementat in fabricatie acest
sistem de dantura.

Dantura rotilor conice Klingelnberg-Palloid, spre deosbire de
celelalte tipuri mentionate, se executa cu scula freza melc conica
(figura 1 si figura 2).

Tn figura 1 se observa crearea rotii generatoare de cétre freza
melc conica, dintii avand curbe directoare evolvente alungite.
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2. Deducerea ecuatiilor curbei directoare a
dintilor rotii generatoare

Pentru deducerea ecuatiilor curbei directoare a dintilor rotii
generatoare, se alege sistemul de coordonate xOy, dupa cum s-a

ilustrat in figura 3, si In care se defineste o evolventa alungita.

Fig. 1 Angrenarea pinionului cu roata plana virtuala, generata de freza melc
conica, pe masina universala de frezat rofi dintate conice Kingelberg-Palloid,
tip AFK 201 AVAU [1]

Fig. 2

Masina-unealta
CNC,
Klingelnberg-
Palloid,

tip C28P,
pentru frezarea
danturii rotilor
conice

Palloid [1]
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Un punct P, apartindnd evolventei alungite are coordonatele conform
urmatoarelor ecuatii:
Xp = I,(Sin0g — 05 COS 05 )—psin b ; 1)
Yp =1,(cos 0 + 05 sinOs)-pcos oy, )
unde:r, este raza de baza a evolventei alungite, care in cazul danturii
Klingelnberg-Palloid, se noteaza cu p; marimea p, care este distan{a

punctului generator fata de dreapta generatoare a evolventei alungite,
la dantura Klingelnberg—Palloid, are valoarea, p=m,, .

k. Os
7
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s

Fig. 3 Evolventa alungita a curbei directoare a dintjlor rofji
plane generatoare [1]

Pentru definirea prin retea de puncte a flancurilor rotii
generatoare, se considera axa Oz, normala pe planul Oxy (figura 3).
Normala BP la curba directoare, in punctul P, va fi urma unui plan
normal, paralel cu axa Oz. In acest plan, prin punctul P, trece
segmentul de dreapta FK, dupa cum se vede in figura 4, care
formeaza cu dreapta BP , unghiul 90° —a,,. Un punct curent, M(x,y,z),
situat pe segmentul de dreaptd FK, este definit cu ajutorul
parametrului . Segmentul de dreaptd FK va genera flancul convex
al dintelui rofji plane, daca, planul normal, a carui urma este BP , ocupa
pozitiile corespunzatoare, conform figurilor 3 si 4, prin variatia unghiului
0

s
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(Y=~}

Fig. 4 Generarea flancului convex al dintilor rotii plane generatoare

Daca, parametrul u=0, prin variatia pozitiei planului normal,
de urma BP, datoritda varatiei unghiului 6., se va defini curba

directoare a flancului convex al rofii plane, prezentata in figura 3.
Pentru valori ale parametrului p=const.,, se vor obtine curbe
coordonate pe suprafata flancului convex al dintelui rotii e generatoare.

Ecuatiile suprafetei flancului convex al dintelui rotii plane
generatoare au urmatoarea forma:

Xy = p(SinBg — 05 -cosBg) —m, -sSinBg +

. ( m, J : 3)
+p-sina, -cos| 65 —arctg
p-Os
Yu = p(CoS B¢ + O -Sinbg) —m, - cos O —
. . m, : 4)
—pu-sinao, -sin| 65 —arctg
p-6s
zZ, =n-Ccosa,. (5)

Cei doi parametrii ai suprafetei sunt: 6, si p. Parametrul, 6,

are, deja, limitele stabilite pentru definirea flancului convex al dintelui
rotii plane generatoare.
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eSmax:\/(Raj _(1_an ] (6)
p p
e=\/(5j _(1__an . )
p p

Parametrul, n, are valori pozitive si negative, de-a lungul
dreptei generatoare FK ; pe tronsonul FP, se afla —u, iar pe tronsonul
PK, se afla +pu.

Parametrul p este limitat de inalfimile capului si piciorului

respectiv,

dintelui:
hy=13-m,; (8)
h =13-m,, 9)
respectiv,
-13-m, <pu<13-m,. (20)

Cunoasterea limitelor de variatie ale parametrilor suprafetei
flancului convex, al dintelui rofii plane generatoare, permite
determinarea liniilor coordonate: 6, =const. §i p=const., a caror

noduri de intersectie formeaza reteaua de puncte care definesc
suprafata laterala convexa a dintelui.

3. Studiu de caz

Se considera, ca studiu de caz, un angrenaj conic ortogonal cu
axe concurente, cu urmatoarele date initiale, conform normei si
dimensiunilor firmei Klingelnberg [120]:

() turatia pinionului, N, =1000 min™;

(i)  puterea transmisa, N =15 CP;
(i)  raportul de transmitere, i=4;
(iv) diametrul cercului de divizare a rotji dintate,

d,, =180 mm;
(v) latimea danturii, b =24 mm.
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Se vor alege numerele de dint;:
z,=10;z, =40,
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