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CIRCUITE BASCULANTE ASTABILE
REALIZATE PE AUTOMATUL PROGRAMABIL
PS-3 KLOCKNER- MOELLER - Partea a ll-a

losif POPA, Gabriel Nicolae POPA, Corina Maria DINIS
Sorin loan DEACONU

BISTABLE TRIGGER CIRCUITS MADE ON PS-3 KLOCKNER-
MOELLER PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER - I

The paper presents three variants of bistable trigger circuits with PS-3
(Kléckner-Moeller) programmable logic controller. They have in their
composition two electronic circuits with time-on delay circuits. For each bistable
trigger circuits present the principle accompanied by graphic representations of
the main signals of the bistable trigger circuits, the mode of operation of these
oscillators, and finally, the program achieved on PS-3 programmable logic
controller related signal generators.

Keywords: programmable, automatic changeover circuit, circuit time
astable, timing at actuator

Cuvinte cheie: automat programabil, circuit basculant astabil, circuit de
timp, temporizare la actionare

5. Multiplexor cu doua intrari, comandat cu CBA realizat cu
circuite electronice cu temporizare la actionare

Cu trei circuite basculante astabile, comandate logic, realizate
cu circuite electronice cu temporizare la actionare (varianta |-a) si un
multiplexor cu doua intrari, s-a imaginat un sistem de transmitere la
distanta, printr-o linie alimentata de la iesirea lui Q0.4 (figura 4), a
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datelor culese din doua puncte de masurare a unor parametri
tehnologici (marimi electrice sau neelectrice), convertifi In semnale
electrice modulate in frecventa.
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Fig. 4 Multiplexor cu doua intrari, comandat cu CBA realizat
cu circuite electronice cu temporizare la actionare(varianta I-a)

Multiplexorul cu doua intrari (Q0.1, QO0.2), este realizat cu
circuite logice 1 ... 4, fiind comandat de semnalul Q0.3 de iesire din
CBA 3. Punctele de masura sunt simulate de blocurile CBA 1 si CBA 2.
Se precizeaza ca frecventele semnalelor Q0.1 si Q0.2, de la iesirea
acestor blocuri sunt mult mai mari decat frecventa semnalului de
comanda QO0.3. De asemenea se impune ca t; > ty, t > tgs, (figura 5,
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d.). Cele trei circuite basculante astabile sunt simetrice. Comanda
circuitelor CBA 1, CBA 2 si CBA 3 se face cu semnalul 10.0.
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Fig. 5 Reprezentarea grafica a semnalelor: a. 10.0 = f4(t),

b. Q0.1= f,(t), c. Q0.2= fa(t), d. Q0.3= fu(t), . QO.4= fs(t)
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n starea initiald, pe durata de timp t, deoarece semnalul 10.0
de comanda a celor trei CBA are valoarea logica 0 functionarea
acestora este blocata, deci Q0.1 = 0, Q0.2 = 0, Q0.3 = 0 ca urmare si
semnalul de iesire Q0.4 al multiplexorului are valoarea logica 0, asa
cum se vede 1n figura 5.

Dupa timpul t;, 10.0 = 1 si intra Tn functie cele trei circuite
astabile. Pe durata de timp t,s, QO0.3 = 1 se deschide poarta $I-3 ca
urmare la iesirea Q0.4 se transmite semnalul din punctul 2 de masura
(Q0.4 = Q0.2), iar in intervalul de timp t;5, Q0.4 = Q0.1 (figura 5, e.).
Datele sunt transmise la distanta printr-o linie, care nu este prezentata
in figura 4 fie la un frecvenfmetru etalonat in unitatile de masura ale
parametrilor tehnologici, fie la un demultiplexor cu doua iesiri la care
sunt legate doud astfel de aparate. in primul caz, pe langa aparatul de
masura se impune existenta unui dispozitiv electronic care sa indice
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numarul punctului de masura, iar in al doilea caz, trebuie ca
dispozitivele de comanda ale multiplexorului si demultiplexorului sa
functioneze sincron. Pentru oprirea functionarii sistemului de
telemasurare a parametrilor tehnologici se impune 10.0 = 0.

Cu ajutorul schemei de principiu a multiplexorului cu doua
intrari comandat cu CBA (varianta I-a) s-a intocmit programul 4 pe AP
PS-3.

Programul de realizare pe AP PS-3 a multiplexorului cu doua
intrari, comandat cu CBA realizat cu circuite electronice cu temporizare
la actionare (varianta l-a):

000 TRO 010 TR3 020 L MO.7
TRO*5:Q0.1 TR3*S:NQO.2 021 0 Q0.3
TRO = 3TP: TR3 *3TP: 022 =MO0.8
TRO = IW : KWW10 TR3 = IW : KW5 023 L NMO.B
TRO*EQ: MO.O TR3*EQ:M0.4 024 Al0.0

001 TR1 011 LMO.4 025 AMOD.8
TR1*5 1 NQO.1 012 O Q0.2 026 =Q0.3
TR1*5TP: 013 =MO.5 027 LQO0A
TR1*IW : KW10 014 LNMO.3 028 ANQO.3
TR1*EQ MO 015 AI0.0 029 =MO.9

002 L MO.1 016 AMO.5 030 LQ0.2

003 O Q0.1 017 =Q0.2 031 AQO.3

004 =M0O.2 018 TR4 032 =M0.10

005 LNMO.O TR4*3:Q0.3 033 LMO9

006 A10.0 TR4*STP: 034 O MO.10

007 ANMO.Z TR4 ™ IW : KW150 035 =Q0.4

008 = Q01 TR4=EQ :MOG

009 TRZ2 019 TRS
TR2*5:0Q02 TR5*S 1 NQO.3
TR2*3TP: TR ™ 3TP:

TRZ2* W : KW5 TR5 ™ IW : KW150

TR2*EQ:MO0.3

6. Concluzii

TR ™EQ : MO.7

m in lucrare s-au prezentat trei variante de circuite basculante

astabile cu posibilitate de materializare pe automatul programabil PS-3
Kléckner-Moeller [1,2]. Acestea au Th componenta lor cate doua circuite
electronice cu temporizare la actionare [3, 4, 5].

m Pentru fiecare circuit basculant astabil s-a prezentat schema
de principiu insotita de reprezentarile grafice ale principalelor semnale
ale CBA, modul de functionare ale acestor oscilatoare si in final,
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programul realizat pe automatul programabil PS-3 aferent
generatoarelor de semnal analizate.

m Din analiza efectuata in cadrul lucrarii rezulta ca in ultima
varianta de oscilator, cu semnal de iesire dreptunghiular, are
configuratia cea mai simpla.

m Schema de principiu a acestui CBA (figura 3, a.) este
preluata din literatura de specialitate [6]. Primele doua variante de
oscilatoare si anume: CBA realizat cu CBB-RS si cu circuite electronice
cu temporizare la actionare si cu CBA realizat cu circuite electronice cu
temporizare la actionare, varianta I-a, sunt originale.

m Utilizand trei CBA simetrice realizate cu circuite electronice
cu temporizare la actionare, varianta | si un multiplexor cu doua intrari a
fost conceput un comutator electronic cu schema de principiu data in
figura 4, a, pentru douda puncte de masurare a unor parametri
tehnologici de natura electrica sau neelectrica, cu valori convertite in
doua semnale modulate in frecventa. Aceste puncte de masura sunt
simulate cu CBA 1 si CBA 2, comanda multiplexorului fiind asigurata de
CBA 3 care la iesire are un semnal de frecventa mult mai mica decat
frecventa semnalelor emise de primele doua generatoare de semnal
dreptunghiular.

m La iesirea comutatorului electric se obtine un semnal
complex (QO0.4) care intr-o semiperioada a CBA 3 are frecventa
semnalului de la iesirea unui punct de masura (QO0.2), iar in cealalta,
frecventa celuilalt punct de masura (Q0.1).

m Se precizeaza ca in schemele de principiu simbolizarea
circuitului de timp cu temporizare la actionare s-a facut dupa lucrarile
[3, 4, 5], in care se si analizeaza functionarea acestuia.

m S-au verificat practic toate programele pe AP PS-3
prezentate in lucrare.

m Lucrarea are in primul rand importanta din punct de vedere
didactic, dar comutatorul electronic pentru doua puncte de masura se
poate utiliza si in industrie cu unele Tmbunatatiri specificate in
paragraful 5.

m Schemele de principiu ale circuitelor basculante astabile si al
comutatorului electronic, date in lucrare (figurile 1, a, 2, a, 3, a, si 4) se
pot materializa si pe alte tipuri de automate programabile.
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