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MOBILE EQUIPMENT WITH HYDRAULIC DRIVING FOR
BLOCKING ACCESS ROADS.
PART Il - HYDRAULIC DRIVING SYSTEM

The paper presents mobile equipment with hydraulic drive for blocking
of the streets with access prohibited areas. In the paper, is shows the structural
component of equipment, the technical characteristics and, also, its usefulness
in airside control actions of the Romanian Gendarmerie in its missions.
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1. Introducere

Utilizarea echipamentelor mobile pentru blocarea cailor de
acces este foarte raspandita pe plan mondial, iar acum si in Romania.

Prototipul realizat si prezentat in prima parte a articolului se
afla, deja, in dotarea si exploatare Jandarmeriei Roméane, care, in urma
utilizarii si  testarii acestuia, in condiii reale, cu evidentierea
performantelor tehnice prevazute, intenfioneaza sa achizitioneze mai
multe exemplare, utilizabile in diferite locuri din {ara.
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In acest context, se apreciazd cd echipamentul mobil de
blocare a cailor de acces, prezentat in figura 1, raspunde, intr-adevar,
unei necesitati reale si poate fi multiplicat in mai multe exemplare.

Fig. 1 Echipament mobil de blocare cai de acces
cu pachetul de panouri rabatut hidraulic

In cele ce urmeaza, se prezintd instalatia hidraulicd de
actionare, precum si echipamentul electric aferent, care utilizeaza
energia electrica stocata Tn bateria de acumulatoare a autocamionului
purtator al echipamentului mobil de blocare a cailor de acces.

2. Prezentarea instalatiei hidraulice de actionare

Instalatia hidraulica de actionare este un ansamblu de
componente necesare pentru generarea fluidului sub presiune si
distributia acestuia, pentru realizarea regimului de lucru necesar, in
conformitate cu cerintele din caietul de sarcini, in conditii de siguranta
in functionare/exploatare si respectarea securitatii muncii operatorilor.

Instalatia hidraulicd de actionare este realizata fizic n
conformitate cu schema hidraulica de actionare prezentata in figura 2,
unde sunt redate toate componentele hidraulice necesare pentru a
realiza toate fazele ciclului de lucru, inclusiv componentele necesare
pentru monitorizarea, interconditionarea si securizarea miscarilor.
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urmatoarele componente:

Instalatia  hidraulica  cuprinde

e electropompa (1) formata din

:¢: motor electric de curent continuu
B

la 24 V si pompa cu roti dintate.

(& £ Alimentarea motorului electric se

’w i XWWV face  de la  acumulatorul
' Pl IT autocamionului purtator;

e pompa manuala (2) este folosita

{g@ W in caz de avarie electrica, cand

electromotorul nu poate fi utilizat.

160 bac Se poate asigura cu aceasta

(&) ] pompa rabaterea manuala a

L pachetului de panouri;
e supapa de sens unic (3) asigura
sensul de refulare al pompelor (1)

®
@ @ . clula €
_© <> si (2) astfel incat acestea sa nu se
saboteze intre ele;
® e supapa de siguranta (4)

protejeaza instalatia la cresterile
accidentale de presiune;

Fig. 2 Schema hidraulica

e manometrul (5) indica presiune din circuitul de refulare al
pompei (1) sau a pompei manuale (2);

e electro-distribuitorul (6) asigura schimbarea sensului de
rabatere a pachetului de panouri. Electromagnetii (a) si (b) sunt de 24
Vcc. Cand se alimenteaza electromagnetul (a) se rabate pachetul de
panouri din pozitia de transport orizontala in pozitia de lucru verticala.
Prin actionarea celuilalt electromagnet (b), se inverseaza sensul de
rabatere a pachetului de panouri;

o filtrul de retur, care curata uleiul folosit ihainte de stocare;

e cilindrul hidraulic (8) realizeazd rabaterea pachetului de
panouri in cele doua pozitii, de transport/orizontala (PO) si, respectiv,
pozitia de lucru/verticala (PV);

e tancul sau bazinul de ulei (9);

e contactor limitator de cursa.

Contactorii (10.1) si (10.2) limiteaza cursa pistonului cilindrului
hidraulic. Cand pachetul de panouri ajunge in pozitia de lucru,
contactorul (10.2) intrerupe alimentarea electrica a bobinei (a),
distribuitorul (8) revine pe cadmpul central, iar cilindrul (9) raméane blocat
pe aceasta pozitie. Pentru pozitia de transport, orizontala a pachetului
de panouri a fost prevazut contactorul (10.1).
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In figura 3 se prezintd grupul hidraulic de presiune care
cumuleaza toate elementele din schema hidraulica, mai putin cilindrul
hidraulic si furtunurile necesare transmiterii fluidului de lucru, iar in
figura 4 se poate vedea amplasarea cilindrului hidraulic si furtunurile.

‘» \
Fig. 3 Grupul de presiune Fig. 4 Actionarea mecanismului de rabatere

3. Prezentarea echipamentului electric

Energia mecanicd necesarda pentru actionarea pompei
hidrostatice este preluata de la un motor electric de curent continuu
alimentat de la bateria de acumulatoare a autocamionului purtator.

In acest sens, pentru alimentarea, comanda si monitorizarea
functionarii echipamentului de blocare cai de acces, s-a conceput si
realizat un echipament electric specific care se monteaza pe acelasi
cadru de baza al echipamentului, ca si grupul hidraulic de presiune.

Echipamentul electric pentru completul de blocare a cailor de
acces este compus dintr-o cutie de comanda si o consola de operare.
Echipamentul se alimenteaza cu tensiune de 24 Vcc de la bordul
autocamionului, prin intermediul unei sigurante de protectie.

Cutia de comanda confine un mini automat programabil
produs de Schneider Electric, tip TWDLCDA16DRF, care are
disponibile 9 intrari de comanda si 7 iesiri pe releu. Alaturi de automatul
programabil, in cutia de comanda se mai gaseste si un modul OEM —
Driver electromagneti si  relee. Acest modul alimenteaza
electromagnetii distribuitorului hidraulic pentru cilindrul hidraulic de la
dispozitivul de rabatere a gardului si doua relee unul pentru pornirea
electropompei de la statia hidraulica si unul pentru intreruperea
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alimentarii electromagnetilor distribuitorului hidraulic, Th  momentul
apasarii butonului ciuperca, pentru oprire in caz de urgenta.

Cutia de comanda se monteaza in imediata apropiere a
grupului hidraulic prin intermediul unor stalpi sudati vertical pe cadru,
asa cum se vede in figura 5. Amplasarea componentelor electrice n
cutia de comanda se vede in figura 6 de mai jos.

Fig. 5 Montarea cutiei de comanda Fig. 6 Interiorul cutiei de comanda

Consola de operare, figura 7, contine butoanele: de pornire a
electropompei, de activare a descarcarii gardului (rabatere), de
incarcare a gardului si un buton de tip ciuperca pentru oprire in caz de
urgenta. Alaturi de butoane, pe consola se mai gasesc lampi de
semnalizare pentru pompa in functiune, regim descarcare si regim
incarcare. Pe partea cealalta a autocamionului, este prevazut un buton
de avarie suplimentar, tip ciuperca, prezentat in figura 8.

Fig. 7 Consola de operare Fig. 8 Butonul suplimentar de avarie

Consola operatorului se leaga electric de cutia de comanda
prin intermediul unui cablu bine izolat cu 8 fire.
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La cutia de comanda se conecteaza cablul spre consola
operator si cablurile spre acumulatorul masinii, spre motorul electric,
spre dispozitivul de alertare sonora si optica montat deasupra cutiei,
spre electromagnetii distribuitorului hidraulic si spre comutatoarele sau
limitatoarele cu rold sau inductive, care dau semnale electrice la
atingerea capetelor de cursa ale cilindrului hidraulic, determinand
trecerea distribuitorului hidraulic pe pozitia de mijloc, care pune pompa
in recirculare si blocheaza cilindrul hidraulic Tn pozitia respectiva.

4., Concluzii

m In articol se face prezentarea instalatiilor hidraulice si electrice
ale unui prototip de echipament de blocare a cailor de acces cu
actionare electro-mecano-hidraulica, alimentat cu energie electrica de
la bateria autocamionului purtator.

m Se descrie componenta schemei hidraulice n detaliu, de unde
rezulta functionarea instalatiei hidraulice la realizarea fazelor de lucru.

m Prototipul realizat a permis efectuarea testarilor necesare
pentru a demonstra performantele tehnice pentru care a fost proiectat.

m Testarile efectuate au validat solutia de actionare propusa.
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